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Аннотация. В статье рассматривается расчет коэффициента 
полезного действия (КПД) электропривода винтового домкрата 
с учетом понижающего редуктора. 

Annotation. The article discusses the calcu-
lation of the efficiency of the electric drive of a 
screw jack, taking into account the reduction 
gear. 
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азработка и совершенствование грузоподъемных механизмов для нефтегазовой отрасли 
требует создание компактных и эффективных технических решений. Для оценки энергети-

ческой эффективности домкрата необходим детальный расчет коэффициента полезного действия 
(КПД). 

Коэффициент полезного действия (КПД) электропривода домкрата представим в виде следую-
щего выражения [4]: 

 �КИЭ = �эп.η
мех.ч

, (1) 

где  ηЭП – общий КПД электропривода домкрата; ηМЕХ.Ч. – КПД механической части привода. 
 
КПД электромеханического преобразователя:  

 �эм.п =
�эл.маг

�эм.п
, (2) 

где  �эл.маг – электромагнитная механическая мощность; �эм.п – мощность на входе электромехани-
ческой части. 
 
КПД механической части привода: 

 �мех.ч = 1− (1 −
�

	
�
� ) ⋅ (1 − ���

� ), (3) 

где  
13

H
U  – передаточное число двухступенчатой передачи;

13
η

H −  КПД ступеней передачи при оста-

новленном водиле. 
 
С учетом выражений (2) и (3) КПД электропривода домкрата: 

 �КИЭ =
�эл.маг

�эм.п
⋅ 1 − (1 −

�

	
�
� ) ⋅ (1 − ���

� ). (4) 
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Выражение (4) показывает то, что КПД конструктивно-интегрированного электропривода 
домкрата обратно пропорционален передаточному числу передачи понижающего редуктора. 
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