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лектродвигатели аксиальной конструкции находят широкое применение в промышленно-
сти [1–6]. Самотормозящийся сдвоенный аксиальный асинхронный электродвигатель при-

меняется в поточных линиях [7]. Эта электрическая машина отличается простым устройством, не-
большими осевыми размерами, большим тормозным моментом, малым времени срабатывания и 
точным позиционированием приводного механизма.  

Применение шлицевых соединений является важной конструктивной особенностью устройства 
и позволяет обеим частям пакетов роторов, под воздействием крутящего момента, накручиваться к 
центру ротора, увеличивая при этом аксиальное электромагнитное усилие F. 

В результате аналитических преобразований была выведена формула для расчета аксиально-
го (осевого) электромагнитного усилия: 
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где   �ср– средний диаметр резьбы, мм; � – угол подъёма винтовой линии; �ср – средний диаметр 

активной поверхности, м; �� – активная длина, м;   – линейная нагрузка на среднем диаметре, 
А/м; !� – амплитуда индукции в зазоре, Тл; "�- коэффициент уплощения; #� – коэффициент 
формы кривой поля; #об – обмоточный коэффициент. 
 
Полученная аналитическая зависимость (1) позволяет рассчитывать аксиальное электромагнитное 

усилие F с учетом всех параметров и тем самым получить максимальную эффективность торможения и 
точность позиционирования приводного механизма. Для валов небольших диаметров в данном типе дви-
гателей предпочтительно использовать шлицевые соединения с прямобочным профилем, а для валов 
значительных диаметров – с эвольвентным профилем, что повышает нагрузочную способность. 
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