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Аннотация. Статья посвящена разработке самотормозящего-
ся винтового домкрата с аксиальным электродвигателем с 
многофункциональным массивным ротором. 

Annotation. The article is devoted to the 
development of a self-locking screw jack with 
an axial electric motor and a multifunctional 
massive rotor. 
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интовые домкраты широко применяются на предприятиях нефтегазового комплекса для 
поднятия и опускания грузов [1–4]. Однако известные конструкции винтовых домкратов 

обладают рядом недостатков [1–4].  
Предлагаемая конструкция самотормозящегося винтового домкрата с аксиальным электродви-

гателем [6] содержит корпус, состоящий из верхнего и нижнего несущих щитов, закрепленных непо-
движно между собой, во внутренней кольцевой полости которого расположен аксиальный асинхрон-
ный одностаторный однороторный электродвигатель. Ротор выполнен в форме стакана с основанием 
в нижней части, в котором выполнено симметричное относительно осевой линии сквозное отверстие. 
Во внутренней полости стакана расположена двухступенчатая передача с возможностью передачи 
вращающегося момента от ротора через большое центральное зубчатое колесо к гайке. 

 
Выводы 
Разработанная конструкция самотормозящегося винтового домкрата с аксиальным электродви-

гателем [5] обеспечивает увеличенную грузоподъемность с расширением сферы применения. За счет 
ускоренного гашения накопленной энергии посредством тормозного устройства система позволяет 
точно позиционировать положение винта после отключения напряжения. Домкрат обладает расши-
ренными функциональными возможностями при работе на малых высотах, соизмеримых с высотой 
сборного корпуса электродвигателя. 
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